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KUTATASI TERULET

Elettani szabalyozasok, nemlineéris rendszerek iranyitasa, kémiai reakcidk iranyitasa, robot
kinematika, szingularitdsok a robotikaban.

MUNKAHELYEK, POZICIOK

2009-2012 PhD hallgaté, Budapesti Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem,
Irdnyitastechnika és Informatika tanszék

2012-2014 tudomanyos segédmunkatars, Budapesti Mdszaki és Gazdasagtudomdanyi
Egyetem, Irdnyitastechnika és Informatika tanszék

2014-2015 egyetemi tanarsegéd, Budapesti MUiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem,
Irdnyitastechnika és Informatika tanszék

2015-2016 egyetemi adjunktus, Budapesti MUszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem,
Irdnyitastechnika és Informatika tanszék

2016- egyetemi adjunktus, Obudai Egyetem, Neumann Janos Informatikai Kar,
Biomatika Intézet, Elettani Szabalyozasok Kutaté Kézpont

2016- kutaté, Obudai Egyetem, Egyetemi Kutatd és Innovécids Kdzpont, Elettani
Szabdlyozdsok Kutaté Koézpont

2019- igazgatohelyettes, Obudai Egyetem, Elettani Szabélyozasok Kutaté Kdzpont
2020- egyetemi docens, Obudai Egyetem, Neumann Janos Informatikai Kar,

Biomatika és Alkalmazott Mesterséges Intelligencia Intézet

TANULMANYOK

1999-2004 Trefort Agoston Kéttannyelv(i Szakkdzépiskola és Didkotthon, két tanitasi nyelv(
tagozat, elektronikai szakmacsoport

2004-2009 okleveles villamosmérnok (5 éves osztatlan képzés), Budapesti Ml(iszaki és
Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar, diplomamunka cime: Nyilt
lancu robotok szimbolikus modellezése és szimuldcidja Matlab kérnyezetben, konzulens: Dr.
Harmati Istvan
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2008-2011 okleveles egészségiigyi mérnok (3 éves masoddiplomas képzés), Budapesti
Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar,
diplomamunka cime: Daganatos betegségek kemoterdpids kezelésének optimdlis irdnyitdsa,
konzulens: Dr. Harmati Istvan, Dr. Kovacs Levente

2009-2012 doktori képzés, Budapesti Miszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem,
Villamosmérnoki Tudomanyok Doktori Iskola, disszertacié cime: New Methods for Solving the
Inverse Kinematics Problem of Serial Robot Manipulators, témavezetd: Dr. Harmati Istvan,
védés éve: 2015

2012-2014 alkalmazott matematikus Msc, Budapesti Mdszaki és Gazdasagtudomanyi
Egyetem, Matematika Intézet, diplomamunka cime: Polinomidlis rendszerek analizise és
irdnyitdsa, konzulens: Dr. Téth Janos

NYELVISMERET

2004 angol fels6foku C tipusu nyelvvizsga
2009 német alapfoku B tipusu nyelvvizsga

SZAKMAI EREDMENYEK, OSZTONDIJAK

2007 Elcoteq ,,Bontakozz ki” szakmai verseny Il. hely

2008 BME TDK konferencia jutalom

2009 Szakmai Egyetemi BME Osztondij

2009-2012 Doktorandusz hallgaték allami 6sztondija

2012-2014 Doktorjelolti 6sztondij

2018 Az év fiatal kutatdja dij, Obuda Egyetem

2019 Dékani dicséret, Obudai Egyetem, Neumann Janos Informatikai Kar
2022 Fiatal kivalésagi kutatd dij, Obudai Egyetem

BIRALOI TEVEKENYSEG

konferencia:
o ACC 2020,2023,2024 (American Control Conference)
o ASCC 2022 (Asian Control Conference)
o CDC 2020, 2021,2022 (IEEE International Conference on Decision and Control)
o CINTI 2014- (IEEE International Symposium on Computational Intelligence and
Informatics)

o COSY 2022 (IFAC Workshop on Control of Complex Systems)

o ECC 2020 (European Control Conference)

o ICCC 2024 (IEEE International Conference on Computational Cybernetics and Cyber-
Medical Systems)

o ICIEA 2017 (IEEE International Conference on Industrial Electronics and Applications)

o ICRA 2017 (IEEE Internation Conference on Robotics and Automation)

o IFAC 2014, 2017 (International Federation of Automatic Control)

o IFAC BMS 2012, 2015, 2021 (International Federation of Automatic Control,
Symposium of Biological and Medical Systems)

o INES 2015- (IEEE International Conference on Intelligent Engineering Systems)

o MMAR 2017- (International Conference on Methods and Models in Automation and
Robotics)

o PC 2023 (International Confernce on Process Control)

o PID 2018 (IFAC Conference on Advances in Proportional-Integral-Derivative Control)



o SACI 2016- (IEEE International Symposium on Applied Computational Intelligence and
Informatics)
o SACI 2019- Informatics Track chair

o SAMI 2023 (IEEE International Symposium on Applied Machine Intelligence and
Informatics)

o SISY 2015- (IEEE International Symposium on Intelligent Systems and Informatics)

o SMC 2014- (IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics)

o SMC 2016 Junior Track Chair

o |EEE Space Robotics Workshop 2015
o folydiratok:
o Acta Polytechnica Hungarica, alszerkeszt6 2014-
AIMS Mathematics
Applied Mathematical Modelling
Applied Sciences
Applied Soft Computing
ASME
ASOC
Automatica
Biomedical Signal Processing and Control
Complexity
Computer Methods and Programs in Biomedicine
Computer Methods in Biomechanics and Biomedical Engineering
Complexity
Control Engineering Practice
GCMB
IEEE Access
IEEE Robotics and Automation Letters
IEEE Transactions on Control Systems Technology
IEEE Transactions on Industrial Electronics
IEEE Transactions on Robotics
IEEE Transactions on System, Man, and Cybernetics, Part B
IET Systems Biology
International Journal of Advanced Robotic Systems
IJMOR
International Journal of Robust and Nonlinear Control
Journal of Advanced Transportation
Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control
Machines
Mathematics
Medical Engineering &Physics
OCAM
Periodica Polytechnica, Electrical Engineering
Plos Computational Biology
Robotics
Robotics and Autonomous Systems
Sensors
SIAM Journal on Matrix Analysis and Applications
o Symmetry
e TDK dolgozatok, Szakdolgozatok, Diplomamunkak (BME-VIK, BME Matematika Intézet, OF)
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PhD dolgozatok (OE, PPKE, Universitat Politécnica de Valéncia, University of Canterbury)
OTKA palyazatok

TEMAVEZETO! TEVEKENYSEG

Budapest Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar,
Villamosmérnok BSc, szakdolgozat (19)

Budapest Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar,
Villamosmérnok MSc, diplomaterv (5)

Budapest Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar,
Mszaki informatikus MSc, diplomaterv (2)

Budapest Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Villamosmérnoki és Informatikai Kar,
Egészségligyi mérndk MSc, diplomaterv (4)

Budapest Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Matematika Intézet, matematikus BSc,
szakdolgozat (1)

Budapest M(szaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Matematika Intézet, matematikus MSc,
diplomamunka (1)

Obudai Egyetem, Neumann Janos Informatikai Kar, Mérnék informatikus BSc, szakdolgozat
(>16)

Obuda Egyetem, Neumann Janos Informatikai Kar, Mérnék informatikus MSc, diplomamunka
(>8)

Obudai Egyetem, Alkalmazott Informatika és Alkalmazott Matematikai Doktori Iskola, doktori
témavezetés (>4)

OKTATOTT TARGYAK

Folyamatiranyitas laboratérium (villamosmérnokoknek, BMEVIIIA312), gyakorlatvezetd
Intelligens robotok és jarmivek laboratérium (villamosmérnokoknek, BMEVIIMBO04),
gyakorlatvezetd

Irdnyitastechnika és képfeldolgozas laboratérium 1. (villamosmérnokoknek, BMEVIIIMA11),
targyfelel6s

Irdnyitastechnika és képfeldolgozas laboratérium 2. (vilamosmérnokéknek, BMEVIIMBO3),
targyfelel&s, gyakorlatvezetd

Laboratérium 1. (villamosmérndkdknek, BMEVIMIA304), gyakorlatvezetd

Laboratérium 2. (villamosmérndkoknek, BMEVIMIA304) gyakorlatvezetd

Mérés laboratérium 3. (mérnok informatikusoknak, BMEVIMIA312), gyakorlatvezetd
Nemlinearis és robusztus iranyitasok VIIIM211, el6adas és gyakorlat

Programozhaté irdnyité és szenzorrendszerek laboratdrium (villamosmérnokdknek,
BMEVIIIA352), gyakorlatvezetd

Szabdlyozastechnika (BMEVIIIA303), gyakorlatvezet6

Irdnyitastechnika (NAIITOSAND), el6add, gyakorlatvezetd, targyfelelGs

Robotok irdnyitasa (NBIRI2CREM magyar, NBIRI2ERNM angol) elGadod, targyfelel6s
Robotiranyitas (NAIRIISUND magyar, NAIRIISEND angol) el6adé, targyfelelSs
Rendszerelmélet (NIXREIHBNE és NIXRE1HBEE), el6add, gyakorlatvezet6, targyfelelds
Irdnyitastechnika (NAXIT3IBNE) el6add, gyakorlatvezetd, targyfelelGs

Infokommunikacios technikak (NNXIKIHBNE, NNXIK1PBNE és NNXIK1HBEE), targyfelelds
Infocommunication techniques (NNXIK1EBNE), targyfelel&s

Modern robusztus szabalyozasok és nemlinedris iranyitasok (OAIRNKE1ND), el6adé
Robotiranyitas (NBERI1IBNE), el6ado, gyakorlatvezetd, targyfelelGs



KUTATASI PROJEKTEK

2010-2012: OTKA-K 72611, , Feladatfliggs felépitésl tobbprocesszoros célrendszerek szintézis
algoritmusainak kutatasa”, kutatd

2011-2012: OTKA-K 71762, ,, Autondm foldi, Iégi és vizi robotok korszer( iranyitdselmélete és
mesterséges intelligencia eszkdzei”, kutatéd

2011: TAMOP-4.2.1/B-09/1/KMR-2010-0002, ,Min8ségorientalt, dsszehangolt oktatdsi és
K+F+1 stratégia valamint m(ikodési modell kidolgozasa a M(iegyetemen”, kutatd

2013: GOP-1.1.1-11-2012-0076, ,,Dentmio-adaptiv dontéstamogatasi rendszer kifejlesztése”,
kutatd

2014-2015: TAMOP—4.2.2.C—11/1/KONV—2012—0004 azonositd szamu ,Nemzeti kutatékdzpont
fejlett infokommunikacios technoldgidk kidolgozdsara és piaci bevezetésére” pdlyazat ,lIl.
,JOVG Internet” technolégiak: Elosztott és felhd szamitasok, targyak Internetje” alprojekt ,,111.4.
Feladatfiiggé felépitési pipeline tobbprocesszoros rendszerek tervezési maddszerének
kidolgozdsa és alkalmazdsa nagy sebességigény(i bedgyazott célrendszerekben”, kutatd
2015-2016: FP7-PEOPLE-2012-IRSES-316338 "Dynamical Systems and Applications"”, helyi
koordinator, kutatd

2016-2021: European Research Council Starting Grant ERC-StG 67968 “Tamed Cancer”, kutatd
2017-2018 : Magyar-Szlovén Kétoldali Tudomanyos és Technoldgiai Egylittm(ikddés, TET _16-
1-2016-0070, ,Hatékony szamitdgépes modszerek kozonséges differencidlegyenletekkel leirt
biokémiai és mUiszaki modellekre”, kutaté

2017- : H2020-MSCA-RISE-2017, Proposal No. 777911, ,Dynamics”, ,Contributions to
codimension k bifurcations in dynamical systems theory”, kutato

2018-2021: Magyar-Szlovén Nemzetkozi Egylttm(ikodésen Alapuld Kutatdsi Témapadlyazat,
SNN 125739, , Algebrai mddszerek differencidlegyenletek alkalmazdsahoz”, kutatd

2019-: Magyar-szlovén Kétoldali Tudomanyos és Technoldgiai Egylittm{kddés, 2018-2.1.11-
TET-SI-2018-00007, projektvezetd, kutatd

2020-: 2019-1.3.1-KK - KOMPETENCIA KOZPONTOK LETREHOZASA  KUTATASI
INFRASTRUKTURA FEJLESZTES, ,Innovaciés szolgaltaté bazis |étrehozasa diagnosztikai,
terapids és kutatdsi célu kiberorvosi rendszerek fejlesztésére”, 2019-1.3.1-KK-2019-00007,
alprojektvezetd, vezet6 kutatéd

2022-:  TKP2021-NKTA-36 palydzat ,Innovativ és digitdlis egészségipari technoldgidk
fejlesztése és értékelése”, vezetd kutatod

KULFOLDI VENDEGKUTATOI RESZVETEL

Sanghaj Jiao Tong Egyetem, Matematika Tanszék, 2016. marcius 31 — junius 30, Sanghaj, Kina
(FP7-PEOPLE-2012-IRSES-316338)

Center for Applied Mathematics and Theoretical Physics, Maribori Egyetem, 2018. jlnius 24-
2018. julius 1, Maribor, Szlovénia (TET_16-1-2016-0070)

University of Sao Paulo at Sao Carlos, Brazil, 2020. marcius 1-2020. marcius 31.

ACMIT, Bécsujhely, 2024. januar 19 — 2024. februar 18, 2024



TAGSAG

e 2016- |IEEE tag (tagszam: 93839394)

e 2016- IEEE Systems, Man, and Cybernetics Society tag

e 2016- IEEE Robotics and Automation Society tag

e 2017- IEEE Hungary Section Membership Development Officer
e 2017- IEEE Control Systems Society tag

e 2021- IEEE Hungary Secion alelndk

PUBLIKACIOS STATISZTIKAK

Osszesen 117 tudomanyos kdzlemény, amelybdl 31 nemzetkézi folydirat, 8 hazai kiadasu angol nyelvi
szakfolydirat, 1 magyar nyelv( szakfolydirat, 3 idegen nyelv(i konyvrészlet, 72 idegen nyelvl és 2
magyar nyelv( konferenciakdzlemény.

Tudomanymetriai statisztikak (Google scholar alapjan):

e |dézetek szama: 1120
e h-index: 17

Publikacidk listaja:

https://m2.mtmt.hu/gui2/?type=authors&mode=browse&sel=10042067&view=simpleList

Frissitve: 2024. 02. 02.
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